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1 Einleitung

· Welches Gruppenmitglied führte welche Arbeit durch
· Zeiteinteilung (Planung, Konstruktion, Redesign)

· Projektplanung einschließlich Zielspezifikationen und Arbeitsplanung
Beispiele für Quellenangaben im Text können dem PDF
„http://www.bui.fh-hamburg.de/pers/klaus.lorenzen/ASP/litverz.pdf“ entnommen werden.

Eine Möglichkeit eine Fußnote
 einzufügen wird in der Fußnote beschrieben.
Mechanischer Aufbau
· Warum wurde welcher Sensor eingesetzt

· Probleme beim Aufbau

· Wurden Sensoren modifiziert

· Wurden eigene Sensoren verwendet (Funktionsweise)

· Beschreibung der Redesignstufen

1.1 Subkapitel mechanischer Aufbau
Software
· Flussdiagramm

· Verwendete Programmierumgebung

· Besondere Programmmerkmale

Technisches Datenblatt
· Anzahl Motoren

· Übersetzung

· Maximale Geschwindigkeit (bei vollem Akku)

· Beschleunigung (bei vollem Akku)

· Maximal erfahrbare Steigung (Angabe in Grad)

· Antriebsart (Kette, Räder, Hybrid)

· Raddurchmesser

· Wendekreis

· Lenkprinzip
· Abmessungen

· Gewicht
· Anzahl Sensoren

· usw.

Zusammenfassung

2 Hinweise und Anregungen zum Projekt

Eine kritische Beurteilung des Projektverlaufs und des Wettbewerbs

2.1 Kritik ?

2.2 Verbesserungsvorschläge ?

2.3 Lob ???

Anhang







� Drücken Sie zum Einfügen einer Fußnote STRG+ALT+F.





