4. Ubung Systemtheorie Prof. Dr.-Ing. Ch. Ament

Aufgabe 11: Ortskurve und Bode-Diagramm eines dynamischen Systems

Ein Gesamtsyster8 ist durch die Reihenschaltung eines PID-Regelkreisgliedes und eines Dop-
pelintegrators gegeben:

Dabei ist

1 1
Gpip(s) =K (1+ Tls—i_ 105) ) GstreckdS) = Pl

a) Bestimmen Sie fir die Frequenzgar@gap (jw) und Gsyreckd jw) jeweils die Amplituden-
verstarkungA(w) und die Phasenverschiebuigow).

b) Skizzieren Sie die Ortskurven fur die beiden Frequenzg@pgs jw) und Gstreckd jW).
c) Skizzieren Sie die Ortskurve des Gesamtsystéms

d) Zeichnen Sie die Bode-Diagramme fur die Frequenzg@igs( jw) und Gsireckd jw) fur
K = 1. (Es genuigen die asymptotischen Verlaufe von Betrag und Phase.)

e) Zeichnen Sie das Bode-Diagramm fur das GesamtsyStés geniigen die asymptotischen
Verlaufe von Betrag und Phase.)

Aufgabe 12: Bode-Diagramm eines dynamischen Systems

Gegeben ist das folgende Blockschaltbild:
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a) Bestimmen Sie die Ubertragungsfunkti@(s) = Y(s)/U(s).

b) Zeichnen Sie das Bode-Diagramm des Systems. (Es gentigen die asymptotischen Verlaufe
von Betrag und Phase.)
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