
4. Übung Systemtheorie Prof. Dr.-Ing. Ch. Ament

Aufgabe 11: Ortskurve und Bode-Diagramm eines dynamischen Systems

Ein GesamtsystemS ist durch die Reihenschaltung eines PID-Regelkreisgliedes und eines Dop-
pelintegrators gegeben:
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a) Bestimmen Sie für die FrequenzgängeGPID( jω) undGStrecke( jω) jeweils die Amplituden-
verstärkungA(ω) und die PhasenverschiebungΦ(ω).

b) Skizzieren Sie die Ortskurven für die beiden FrequenzgängeGPID( jω) undGStrecke( jω).

c) Skizzieren Sie die Ortskurve des GesamtsystemsS.

d) Zeichnen Sie die Bode-Diagramme für die FrequenzgängeGPID( jω) und GStrecke( jω) für
K = 1. (Es genügen die asymptotischen Verläufe von Betrag und Phase.)

e) Zeichnen Sie das Bode-Diagramm für das GesamtsystemS. (Es genügen die asymptotischen
Verläufe von Betrag und Phase.)

Aufgabe 12: Bode-Diagramm eines dynamischen Systems

Gegeben ist das folgende Blockschaltbild:
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a) Bestimmen Sie die ÜbertragungsfunktionG(s) = Y(s)/U(s).

b) Zeichnen Sie das Bode-Diagramm des Systems. (Es genügen die asymptotischen Verläufe
von Betrag und Phase.)
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